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Datas de aprovação:
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Carga horária:

Total: 60 h Teórica: 6 h Prática: 2 h Estudo: 2 h
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Responsáveis: 5709315 - Renato de Moraes  - 05/04/2017 até data atual
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Objetivos:

Discutir os aspectos neurais e biomecânicos relacionados com o controle da postura e da locomoção, em especial
aspectos relacionadas às bases perceptivo-motoras e mecânicas da postura ereta e do andar normal e patológico.

Justificativa:

O entendimento dos mecanismos e processos envolvidos com o controle da postura e da locomoção constitui-se em
uma área de conhecimento de grande relevância para os pesquisadores envolvidos com a temática de reabilitação e
desempenho funcional. Esse conhecimento tem implicações importantes para a proposição de programas de
intervenção.

Conteúdo:

Aspectos neurais e biomecânicos envolvidos no controle da postura durante a manutenção da postura ereta quase
quieta. Aspectos neurais e biomecânicos envolvidos no controle da postura durante a posição em pé perturbada.
Aspectos neurais e biomecânicos envolvidos no controle do andar. Aspectos neurais e biomecânicos envolvidos no
controle da locomoção adaptativa.
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Forma de avaliação:

Os alunos serão avaliados com base na participação nas aulas teóricas e seminários, desempenho nos seminários e
realização de um trabalho final escrito.


